


Sonar byl predstaven roku 1906, jako
nastroj pro vyhledavani lodovcu v mofi.

Pouze naslouchal — Pasivni sonar
Titanic nemeél sonar

V roce 1915 modifikovan na vyhledavani
ponorek pro valecné potreby.

1918 vytvoren 1. aktivni sonar.



Pasivni sonar

* Pouze pfijima vinéni z okolni vody
e Vyuziva znalosti rychlosti Sifeni vin ve vodé (4,3 x 1440 m/s)

Ur€ovani polohy
e Syntéza zvuku
Nasledné porovnani s databazi raznych zvuka.

Sumy ve vodnim prostfedi

* Velka rychlost ponorky, kdy kolem trupu ponorky proudi pfiliS rychle voda a tim
se znepresnuje spravneé urceni prichazejicich signald.

* Vlastni motor ponorky, to se dnes odstranuje pouzivanim ponorek s jadernym
pohonem.



Aktivni sonar

. Sam vysila do okolni vody zvukovy signal
. PFijimé& signaly z vody
. Varianta sonaru, ktera se da bézné koupit

Postup uréeni polohy:

1. VySle se zvukovy puls ,ping”

2. Pfijme se odraZeny puls

3. Z rychlosti Sifeni zvuku ve vodé a doby, za kterou se odraZzeny puls vratil se vypodcte presna
vzdalenost.

4 Zameéreni pomoci hydrofon(
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Aktivni sonar

Druhy pulsu ,pingu*®
» Konstantni frekvence
« Proménna frekvence (,chirp)

Varianty aktivnich sonaru
 Rucni
e Lodni

— Pro hledani hejn ryb
— Pro 3D modelovani prostoru mezi lodi a mofskym dnem



3D modely morského dna a objektu
na nem ulozenych
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A co na to ponorky?

Ponorky nesou na své palubé oba druhy sonaru

Pasivni sonary jsou rozmistény po trupu ponorky, tak aby zachytily co nejvice
podmétu a zaroven byly schopné uréit pozici cile na velkou vzdalenost cca
30km.

Jsou to:

— Vledna sada sonaru

— Bo¢ni sada sonart

— Sféricka sada sonar
Aktivni sonary se pouzivaji na bojovych ponorkach pro velmi pfesné zaméreni
cile na vzdalenost 20km.

Vlecna sada
sonar

Bocni sada
sonart

Sféricka
sada
sonarl

Jane's 688(1) Hunter-Killer manual



